
発表会準備 発表会

大項目 詳細項目 担当者 特記事項 完成日 目標完成日
7月5日

(第12週)

7月12日

(第13週)

7月19日

(第14週)
8月9日 8月19日 8月23日 8月30日 9月17日

9月27日

(第15週)

10月4日

(第16週)

10月7日

(第16週)

10月11日

(第17週)

10月15日

(第17週)

10月18日

(第18週)

10月21日

(第18週)

10月25日

(第19週)

10月28日

(第19週)

11月1日

(第20週)

11月8日

(準備日)

11月9日

(高専祭)

11月10日

(高専祭)

11月13日

(第20週)

11月15日

(第21週)

11月18日

(第21週)

11月22日

(第22週)

11月25日

(第22週)

12月2日

(第23週)

12月6日

(第23週)

12月9日

(第24週)

12月13日

(第24週)

12月16日

(第25週)

12月20日

(第25週)

1月6日

(第26週)

1月10日

(第26週)
1月11日

メカ基本設計 7月19日

メカ詳細設計 8月23日

メカ統合 10月4日

全体統合 11月8日

部品加工 加工依頼・手加工 9月17日

ロボットアーム設計 8月23日

ロボットアーム実装 10月4日

グリッパー設計 チラシ用・スマホ用・紙コップ用 8月23日

グリッパー実装 10月4日

回転機構設計 8月23日

回転機構実装 10月4日

給紙機構設計 8月23日

給紙機構実装 10月4日

制御回路BOX設計 8月23日

制御回路BOX実装 10月4日

ソフトウェア基本設計

ソフトウェア詳細設計

ソフトウェア統合

全体統合 11月8日

走行体制御プログラム設計 PWM・PID

走行体制御プログラム実装

ロボットアーム制御プログラム設計

ロボットアーム制御プログラム実装

I/O操作・監視プログラム設計 アナログ・デジタル

I/O操作・監視プログラム実装

デバイス間通信

(Arduino⇆Raspberry Pi⇆Jetson Nano)設
UART

デバイス間通信

(Arduino⇆Raspberry Pi⇆Jetson Nano)実

ロボットアーム角度計算プログラム設計

ロボットアーム角度計算プログラム実装

画像認識設計

画像認識実装

対話型AI設計

対話型AI実装

SRAM(RPLiDAR)設計 UART

SRAM(RPLiDAR)実装

Webアプリ設計 9月27日

Webアプリ実装 10月11日

エレキ基本設計

エレキ詳細設計

エレキ統合

全体統合 11月8日

電源回路(7.2V)設計 サーボモータ用 8月9日

電源回路(7.2V)実装

電源回路(12V)設計 ギアードモータ用 8月9日

電源回路(12V)実装

電圧監視回路設計

電圧監視回路実装

ケーブル作成

エレキ

メカ

ソフト

ソフト

横山翔琉

松浦純

清拓実

平沢快斗

幸航輝

上原涼介

エレキ

宇佐見 祥

仲谷 天芽

メカ

システム統合確認 システム試験・改良

最優秀賞

基本設計 夏季休暇(校舎閉鎖8/10~8/18)

デモ動作

操縦体験

目指したい

システム統合詳細設計・試作2詳細設計・試作1 パート開発


