
9月27日 10月4日 10月11日 10月18日 10月25日 11月1日 11月8日 11月15日 11月22日 11月29日 12月6日 12月13日 12月20日 12月27日 1月3日 1月10日 1月11日 1月17日 1月24日 1月31日 2月7日 2月14日

全体スケジュール 詳細設計・試作 ロボコン準備 詳細設計・試作 後期中間試験 システム統合確認会議 発表会準備 MIRS発表会 開発完了報告 学年末試験 開発完了報告

開発項目 担当

メカ詳細設計 加藤・北川

ポンプ設計 加藤

ポンプ試作 加藤

ポンプ制作 加藤

ポンプ実装 加藤

ポンプ試験 加藤

カップディスペンサー設計 加藤

カップディスペンサー実装 加藤

開閉機構設計 北川

開閉機構制作 北川

アルミフレーム加工 加藤・北川

アルミフレーム加工組み立て 加藤・北川

全体組み立て 加藤・北川

外装・装飾 加藤・北川

修正・改善 加藤・北川

エレキ詳細設計 原川・西川
冷却用電源回路・シールド基盤設計 原川
冷却用電源回路・シールド基盤実装 原川
電源監視用ボード設計 西川
電源監視用ボード実装 西川
配電 原川・西川
修正・改善 原川・西川

ソフト詳細設計 ソフト

Cugo V3 モータードライバーの動作確認 ソフト

SLAM用ロータリーエンコーダプログラム設計 大内

SLAM用ロータリーエンコーダプログラム実装 大内

SLAM設計 大内

SLAM実装 大内

人認識プログラム設計 高井

人認識プログラム実装 高井

ポンプ動作プログラム設計 酒井

ポンプ動作プログラム実装 酒井

Web設計 今福

Web実装 今福

タブレット用プログラム設計 今福

タブレット用プログラム実装 今福

温度管理プログラム設計 酒井

温度管理プログラム実装 酒井

Raspi・Jetson・Arduino間通信(ROS2,ソケット通信)設計 高井

Raspi・Jetson・Arduino間通信(ROS2,ソケット通信)実装 高井

プログラム統合 ソフト

修正・改善 ソフト

ソフト

エレキ

社会実装評価

メカ

パート開発 システム統合 冬季休業システム試験・改良


