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4. 特徴

段差を越えるための

キャタピラ

高い場所の荷物も受け取れる

アーム

自力で仕事に備える

ワイヤレス自動充電

手軽にロボットを呼び出せる

スマホアプリ

アプリ

走行イメージ

2. 既存の製品
重い荷物を運べるロボットとしてはアルテック株式会社のＯＴＴＯ
がある。
ＯＴＴＯはカートとして箱を、障害物を避けながら安全に運ぶこと
ができるが、大きな段差には対応していない。

出展：アルテック株式会社

どの学校にもある階段を登れない。

1. 開発理由
・クラス全員分のノートを

持ち歩くのはつらい…
・授業を行う教室が遠くて大変…
↓
先生の部屋から教室まで
荷物を運んでくれるロボットが欲しい！

3. プロジェクト名由来
Mercurius
(メルクリウス)

・商売や旅，伝播を司り，情報や
物事を運搬するローマ神話の神
様。(ヘルメス,マーキュリー)
・なんかかっこいい(PMの好み）

Carry
(運ぶ)

・荷物を運ぶこ
とに由来

階段対応型教材運搬ロボット

MIRcarrieS
めるきゃりうす
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