
機体を回転させることなく
進行方向を変えることができるシステムにより
怪盗機を見つけた瞬間に追従可能！

オムニホイール

赤外線センサカメラ

全方位８ヶ所に
搭載することに
より、センサの
死角を最小限に
し、怪盗機を逃
さない！
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堀住恭平

巡回中に
怪盗機をおびき寄せて確保！

L字に搭載した
カメラで、
スタート時に
怪盗機がいる
方向を検知！


