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“KOZUTUMI”は荷物を肩代わりしてくれるロボットだよ！

「より良いショッピング体験の提供」
Theme

今あるショッピン
グをより快適に行
える時代の実現

長く買い物をする
長時間滞在者

手をつなぎたい
子供連れ

体が悪い
怪我人やご老人

ユーザーに追従し
荷物を運ぶ

スマホを使った簡
単操作

追従式荷物持ち
ロボット”KOZUTUMI”

買い物による
不自由な点を解消

追従

簡単操作

公式LINEを登録

LINEで追従を選択

距離センサーによる追従（1m）

LINEで停止を選択し荷物を入れる

追従を選択し追従再開

LINEで終了を選択、KOZUTUMIは初期位置に戻る

加速度センサ
機体制御のため

緊急停止スイッチ

緊急時に停止させるため

重量検知器
荷物の盗難および
落下判断のため

距離センサ
ユーザーを追従するため

“KOZUTUMI PROJECT” は、買い物をより楽しくすることを目的とし

たプロジェクトです。大型複合施設を利用するすべての人が便利

で快適にショッピングを楽しめるよう私たちは考えてきました。

KOZUTUMIはそんな願いを叶えてくれる新世代型ロボットです。


