
PART 優先度 工数(/3日 ) システム試験及び改良

10月4日 10月8日 10月11日 10月15日 10月18日 10月22日 10月25日 11月5日 11月8日 11月12日 11月15日 11月18日 11月26日 11月29日 12月3日 12月6日 12月10日 12月13日 12月20日 12月24日 1月7日 1月14日 1月17日 1月24日 1月28日 1月31日 2月4日

ソフト

5 2

4 2

3 4

2 1

1 4

エレキ

5 2

4 2

3 2

2 2

1 2

メカ 4

3

4

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

全体　

(1/14)②実際の家庭環境を想定し、搭載した機能が、働くか実験

(1/8~13)①の結果を踏まえた修正、改善

植田、スエン

陣内

柴田

陣内、渡邊、柴田

完了後の作業

武蔵

武蔵

武蔵、望月

植田、スエン

植田、スエン

植田、スエン

担当

望月

望月

望月、武蔵

植田、スエン

駆動部のセンサの配線

ジンバル機構の配線

全体詳細設計

柴田、陣内

全員

全員

全員

全員

渡邊

全員

陣内

陣内、柴田

陣内、渡邊

柴田、陣内

メカが主体

全員

全員

全員

項目

写真撮影機能(主にLINE等)

人の認識、画像認識(表情認識)

追尾機能(ジンバル機構)

ジンバル機構組み立て

全体組み立て

頭部回転機構動作確認、修正

標準機拡張設計

頭部回転機構加工

ジンバル機構加工

外装用部品加工

頭部回転機構組み立て

社会実装準備

社会実装実験

発表会準備

発表会練習

ジンバル機構動作確認、修正

全体動作確認、修正

発表会準備

1月21日

発表会

1月22日

社会実装実験

4

システム統合

標準機拡張部分加工陣内

標準機拡張部分組み立て全員

全体の修正植田、スエン

詳細設計と試作 パート開発

後期中間試験テスト週間 テスト週間

頭部回転機構の配線

スピーカーの配線

頭部回転機構設計

ジンバル機構設計

外装設計

全体調整

頭部回転機構

機体の駆動系

全体の修正

緊急停止スイッチの配線及び動作確認

（1/7～8）①ラボ等で、実際に人がいる中で、MIRSを動かし動作確認を行う。

植田、スエン

撮影単体試験(LINEを含めた)、改良、報告書作成

画像認識単体試験、改良、報告書作成

ジンバル機構及び、画像認識の統合試験諸々

頭部回転機構単体試験、報告書作成

武蔵、望月、エレキ

武蔵

武蔵

望月、エレキ


