
基本設計 発表会準備 発表会

Part 担当 項目 10月1日 10月4日 10月8日 10月11日 10月15日 10月18日 10月22日 10月25日 11月5日 11月8日 11月12日 11月15日 11月18日 11月26日 11月29日 12月3日 12月6日 12月10日 12月13日 12月20日 12月24日 1月7日 1月14日 1月17日 1月21日 1月22日 1月24日 1月28日 1月31日 2月4日

基本設計

詳細設計

機体足回り、外装設計

フレーム設計

アセンブリ

機体足回り、外装作成(下段パーツ)

フレーム作成

防水機構作成(未実装)

カメラ機構設計

アーム機構設計

仕様書作成

防水設計

タンク機構設計

機構設計

タンク機構作成(未実装)

外装加工

フレーム加工

広報活動

アーム補助

スポンジ機構設計

詳細設計(ドキュメント含む)

スポンジ機構作成

広報活動

フレーム加工

アーム詳細設計

アーム機構試作

アーム機構作成

メカ統合

全体統合

基本設計

詳細設計

状態表示灯設計

フォトリフレクタ開発

インターフェース仕様

制御盤の回路設計

制御盤の回路実装

制御盤の回路単体試験

水位センサの回路設計

水位センサの回路実装

水位センサの単体試験

圧力センサの回路設計

圧力センサの回路実装

圧力センサの単体試験

基本接続図

回路作成

洗浄部用照明設計

洗浄部用照明実装

洗浄部用照明単体試験

アーム機構モータ、モータドライバ回路設計

アーム機構モータ、モータドライバ回路実装

アーム機構モータ、モータドライバ回路単体試験

カメラ機構サーボモータ回路設計

カメラ機構サーボモータ回路実装

カメラ機構サーボモータ回路単体試験

エレキ統合

全体統合

基本設計

詳細設計

動作設計

動作課題解決

モジュールの関数レベルの仕様決め

詳細設計・コーディング

走行モジュールの制作・テスト

水量確認モジュールの制作・テスト(未実装)

ソフト構造設計

状態遷移図作成

圧力センサ制御・機体の位置制御

アーム制御

レポートモジュールの制作・テスト(未実装)

統合試験

カメラモジュールの制作・テスト

状態表示灯設計

ラズパイメインプログラム整備

各パート補助

ソフト統合

全体統合

詳細設計・試作 パート開発 開発完了報告

渡邊敬矢

発表会準備 発表会 報告書作成

眞野翔

松浦充希

システム試験・改良

全員

ソフト

全員

メカ

エレキ

全員

真木祐弥

山口拓海

全員

全員

全員

神尾英寿

松崎晴渡

山口卓人

渡邊敬矢


