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⚫ 画像認識により机

の位置を検出

⚫ ルートの自動生成

⚫ 自律走行

⚫ フレーム完全オリジナル！

⚫ 圧倒的整備性！

⚫ 効率的な消毒！

⚫ 障害物の検知

⚫ 人がいても安全

⚫ 安定した動作

⚫ ユーザーインター

フェースの拡充

⚫ アプリによる

遠隔操作・通知

⚫ 色々な形状の机に

対応

紫外線を使った自動消毒


