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試作3号機

※画像はイメージです。 車通過認識機能
車誘導案内板の表示

所定の場所へ誘導

最初の1台をライン
トレース走行によっ
て所定の駐車スペー
スへ案内

予定された満車の数
と通過した車の台数
の差を見ることで残
りの空車スペースの
数を把握,またその
データをタブレット
へ通知

MIRSが案内している区
画を分かりやすくし、
車が空車スペースをす
ぐに分かるようにする
ために案内板を表示す
る

右に曲
がって
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プロジェクトに至った経緯

入学式における駐車場管理に関する意見
ʬ利用者側ʭ
• 空いてる場所がわからない
• 誘導が下手だとキレそう
• 普段と違う止め方だとどう止
めていいかわからない

ʬ管理者側ʭ
• 案内する人の数が足りない
• 毎回誘導に10人以上使う
• 車の車種によって分けないと
いけない

両者の意見に答えるロボット


