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不具合件名 要因分析 

モータの回転不良 □Arduino基盤を事態配線図のみを参考に配線したためずれてしまった. 

□逆につないだことによって模型電源からの電気がすべて Arduinoの GNDに落ちていた. 不具合の概要 

モーターが回転しない 

考えられる要因 

 Arduino基盤の回路の実装ミス 

 スイッチ基盤の 2pin コネクタを逆につないでい

た 

不具合箇所の別（エレキ）および詳細 

回路の再配線よって解決した 

対策 

配線のときに実際の回路構造を理解したうえで実装する. 

 


