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センサー

自立走行によるモップがけ
エンコーダを用いて体育館の一
番外枠にある線の端から端まで
掃除

もっぴーだからこそできること

障害物の検知
カメラとエンコーダを用いて
障害物の位置の記録、よける
ように走行する動作を行う

床の凹凸の検知，
障害物検知
カメラを用いて凹凸の位置の検知
をしつつ障害物の検知を行い、
あった場合には避けるように走行
してモップがけを行う

駆動用バッテリー容量
の確認
Arduino駆動用バッテリー電圧監
視用ピンを読み取る


