
CUEBOT PROJECT MIRS1705

プログラミング

Clean Up & Education
プログラミングを体験
片づけ機能付き。無駄な時間を省略
安全面に配慮したデザイン。怪我などさせない

パネルの組み合わせによるプログラミング パネルに付加された多彩な機能

安全性が考慮されたパネル

パネルの種類によってMIRSの動作が変化

パネル表面に表記された数字によって
MIRSの運動量をコントロール

片付けモード

散らかったパネルをカメラで認識し片付ける

片付け中に強い衝撃があった場合緊急停止

パネルを拾うアーム

電磁石搭載。パネルを磁石の力で拾い上げる

アームと本体の接合部分に安全対策済み

PM:鈴木圭太 TL:櫻井海斗 MECH:太田裕哉 山路倍弘 ELEC:赤羽健 渡邊莉奈 落合亮介 SOFT:松本修児

時代は

パネルを並べることによって機体が動作

並べるだけなのでお子様でも簡単に
プログラム可能

緊急時には停止ボタン。
全ての動作を停止


